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REGLAMENTO TORNEO DE ROBOTICA IEEE UNIVERSIDAD DE
NARINO

MODALIDAD ROBOT MINISUMO

Articulo 1. Reserva de modificacién de las normas y decisiones de los jueces

La organizacién se reserva el derecho de introducir cualquier cambio en la normativa,
cuando lo estime oportuno para el desarrollo de las pruebas. Las decisiones de los
jueces seran en todo momento inapelables.

Articulo 2. Categoria en la modalidad “Mini Sumo”

En esta modalidad existe solamente una (1) categoria.

Dicha categoria se denomina SUMO 500 GRAMOS en ésta pueden patrticipar personas
de todas las edades.

Articulo 3. Definicién general
Consiste en realizar el disefio y construccion de un robot capaz de combatir con otro
robot de la misma categoria.

Articulo 4. Requisitos del robot

1. Las medidas del robot seran de 10 cm. de largo por 10 cm. de ancho maximo.

2. NO hay limites en cuanto a la altura

3. El peso méaximo del robot sera de 500 gramos.

4. La fuente de alimentacion deberéa ser de DC alimentada por baterias.

5. El robot debera ser completamente autbnomo, cualquier mecanismo de control podra
ser empleado siempre y cuando permanezca dentro del robot, y el mecanismo no
interactle con un sistema de control externo (radiocontrol, medios infrarrojos, bluetooth,
computadoras, etc.).

6. Deberé tener un interruptor de encendido visible.

7. Se podra utilizar cualquier tipo de material para su fabricacion (motores, actuadores,
sensores), pero NO se aceptaran robots compuestos completamente por kits didacticos
o algun otro que se le asemeje, en caso de utilizar algun kit didactico, se tendra que
demostrar cual fue el aporte o mejora significativa en el mismo.

8. Queda restringido el uso de materiales para construccion de partes de lego, vex, etc.

Articulo 5. Restricciones

1. Dispositivos de interferencia como led’s infrarrojos con la intencion de saturar los
sensores IR del oponente no seran permitidos.

2. El robot podré expandir su tamafio una vez iniciada la competencia, aunque no estara
permitido que se separe en modulos debera permanecer como un Unico robot.

3. No se permitiran dispositivos que puedan almacenar sustancias liquidas, en polvo o
gas para lanzar al oponente.

4. Los dispositivos de fuego no seran permitidos.

5. No se permitiran dispositivos que lancen objetos al oponente (p.gj. balas).
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Articulo 6. Campo de batalla
El campo de batalla sera un Doyo redondo de 77 cm de didmetro, fondo negro con linea
de 2.5 cm. Al contorno del circulo color blanco.

Material: Formica
/

/4
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Articulo 7. Competencia

Consiste en que dos participantes tengan un combate uno contra otro hasta que el robot
oponente quede fuera del area de combate. Un combate consta de 3 rounds de 3
minutos cada uno, el primer equipo que gane 2 de 3 rounds ganara el combate.

1. Las competencias duraran 3 minutos como maximo.

2. El final de la prueba se considerara cuando uno de los robots saque al oponente del
area de combate y éste no regrese en menos de 3 segundos, o cuando uno de los robots
salga del area de combate y no regrese por si mismo antes de 3 segundos.

3. Si el robot se llegara a voltear, se tendra una oportunidad para acomodarlo, si se
llegara a voltear una segunda vez, el robot sera descalificado.

4. En caso de que hubiera un empate, el jurado calificara con base a los siguientes
criterios en el respectivo orden:

[ Tactica y agresividad: serd favorecido el robot que haya atacado mas o que haya
tomado la iniciativa durante el combate.

1 Movimiento: tendra ventaja el robot mas veloz y/o el que se haya movido méas durante
el combate.

5. Si se llegaran a agotar las baterias, ganara el robot oponente

6. Cuando los jueces den por finalizado el tiempo de competencia, los responsables de
equipo procederan a retirar los robots del campo de batalla.

Articulo 8. Premiacion
La premiacion para esta categoria sera de la siguiente manera:

PRIMER LUGAR $300.000 mas kit de Robdtica

SEGUNDO LUGAR $200.000
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Articulo Unico: Parte de la reglamentacion de esta categoria es tomada del reglamento
de la categoria ROBOT SUMO 3 KILOGRAMOS, por ese motivo les solicitamos que
lean los dos reglamentos, tengan en cuenta que el robot mini sumo tiene las mismas
caracteristicas del robot Sumo de Kilogramos pero con las siguientes excepciones, la
pista para esta categoria no es metalica y por tal motivo no se permite que el robot mini
sumo lleve imanes.

El torneo de Robdtica de IEEE de la Universidad de Narifio hace parte de Robotic
People League. En esta Liga de robética de Colombia estan incluidos los
siguientes torneos: Torneo Internacional de Robética LatinBot-Cali, Universidad
del Valle y Robotic People Festival-Bogota. Para esta categoria Robot Mini Sumo
no habran puntos para hacerse como ganadores de Acreditaciones al Torneo
Internacional de Roboética de IPN en Ciudad de México.

La organizacion les agradece la atencién prestada, su interés mostrado y desde
ya los esperamos el 4 de noviembre de 2015 en la ciudad de San Juan de Pasto,
Universidad de Narifio. La rama Estudiantil del IEEE agradece la atencién
prestada y desde ya les desea lo mejor de los Exitos a todos los equipos
participantes, contamos desde ya con su participaciéon y asistencia.

Sé méas que un Ingeniero, se IEEE

Acepta el desafio, TORNEO DE ROBOTICA IEEE UNIVERSIDAD DE NARINO 2015.
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